








PERFIL ECUATORIANO DE METADATOS - PEM
12.85 Role Name: T . Instrumento(s) montado(s) o
instrument sobre la plataforma
El satélite utilizado fue
GeoEye 1, el cual utiliza
instrumentos de alta precision
<<Tipo de geométrica, que le dan a sus
12.851 | Citation Mencién Informacion completa del Clase dato>> CI_Ci- | imdgenes, una resolucion, en o
- Hat instrumento tation (ISO el modo multiespectral, de
19115:2003) 1.65 metros; utiliza 5 bandas,
4 visibles y 1 pancromadtica y
su 6rbita heliosincronica es de
684 Km. de altitud
<<>Tipo de
. . Identificacion tnica del Dato>> MD_
12_8.5.2 | Identifier Identificador FDN— Clase Identifier (ISO 0 o
19115:2003)
Cadena
12_8.53 | Type Tipo Wl i db i @ Texto libre Mono o
mento Carac-
teres
Cadena
12_8.54 | Description Descripcion DCSCI’.I 7t (el el & Texto libre L mmdblh 1magen se o
instrumento Carac- en un solo barrido
teres
12.9 MI_Platform- Paso de la o
Pass plataforma
<<Tipo de
. . L. dato>> MD_
12.9.1 Identifier Identificador Nombre tinico del paso Clase Identifier (ISO 2,00904E+27 o
19115:2003)
<<Tipo>>
12.92 Extent Extension Area cubierta por el paso Clase GM_Object 19612 x 45554 metros
(ISO 19107)
Role Name: Evento Ocurrencia de uno o mas
12.93 .
relatedEvent relacionado eventos por el paso
<<Tipo de
12_9.3.1 | Identifier Identificador | Nombre o nimero del evento Clase dalo_>> MD_ 1 (0]
Identifier ISO
19115:2003)
Lista Contro-
lada MI_Trig-
12.9.3.2 | Trigger Disparador Iniciador del evento Clase gerCode; 001 (Automdtico) o
Anexo PEM
Raster 10.
Lista Con-
trolada MI_
12.9.3.3 | Context Contexto Significado del evento Clase ContextCode; 001 (Coleccion especifica) o
Anexo PEM
Raster 2.
Lista Contro-
Orden relativo de tiem lada M1 Se-
12.9.3.4 | Sequence Secuencia ° PO Clase quenceCode; 003 (Coleccién instantdnea) o
del evento
Anexo PEM
Raster 8.
12.935 | Time Tiempo, | Licmpocuandoeleventoha |t oy o | <<Tipo>> 14/04/2009 15:50 GMT o}
ocurrido Fecha y Hora
MI_Request- Fecha
12_10 Date Requerida ©
Requesteda- Fecha <<Tipo>>
12.10.1 | eOfCollec- | Requerida de | Fechay hora preferidaparala |y, | Fecha y Hora 14/04/2009 o
tion Coleccién coleccién (ISO/TS
19103)
Ultima fecha y hora para <<Tipo>>
12102 | Latestac: | UlimaFecha |y Lo ied 1 coleccion debe | Clase | Tochay Hora 14/04/2009 )
ceptableDate Aceptable (ISO/TS
haberse completado 19103)
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1211 MI_Require- Reguen- o o
ment miento
Identificacion de la referencia <<Tipo de . Lo
L L . . dato>> CI_Ci- Informacién de camaroneras
12_11.1 Citation Mencién o material de gufa para el Clase .
requerimiento tation (ISO y manglares en la zona
1 19115:2003)
<<Tipo de
12112 | Identifier Identificador | ombre unico, o cédigo, para | - o oo | dato>>MD_ | ¢pi0339346 001001543923 [ o
el requerimiento Identifier (ISO
19115:2003)
<<Tipo
de daio>> Programa de manejo de
12_11.3 Requestor Solicitante Origen del requerimiento Clase CI_Responsi- < J (0]} o
recursos costeros PMRC
bleParty (ISO
19115:2003)
<<Tipo
Persona(s) o cuerpo(s) que de dato>> .
12_114 Recipient Recipiente recibirdn los resultados del Clase CI_Responsi- Programa de manejo de o o
. recursos costeros PMRC
requerimiento bleParty (ISO
19115:2003)
Lista Con-
Orden relativo de impor- trolada MI_
12_11.5 Priority Prioridad tancia, o urgencia, para el Clase PriorityCode; 002 (Alta Importancia) (0} (]
requerimiento Anexo PEM
Raster 7.
. <<Tipo de
12116 | RequestDate Fecha Fecha y hora preferidao |y | qio0s MI Re- | 141042009 16:00 GMT [ o
Requerida requerida para la adquisicion
questDate
<<Tipo>> Da-
12117 | ExpiryDate Fecha de Fechay horaenlacualla | o | orime 150/ 15/04/2009 00:00 GMT o o
Expiracién coleccién ya no es valida
TS 19103)
g || ST || Tk i solll)llcai[(l’)l? u::es:ﬁgfcaacg l
- satisfiedPlan fecho para s:
requerimiento
Modo de hacer un muestreo LLiEE
, Controlada
de la geometria que el MI Geome-
12_11.8.1 | Type Tipo planificador espera para la Clase iy 003 (Cobertura/Poligono)
9 JiryTypeCode;
coleccion de los datos del
obictivo Anexo PEM
) Raster 3.
Lista Contro-
lada MD_Pro-
Actual estatus del plan (pen- gressCode (ISO
12_11.8.2 | Status Estatus e R A Clase 19115:2003); Completado (o) o
Anexo PEM
Vector 22.
Identificacion de la autoridad DB . .
12_11.8.3 | Citation Mencién que requiera la coleccién del | Clase deiE OLC FEmE dB mEnE e [e] o
- L. tation (ISO recursos costeros PMRC
objetivo 19115)
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Listas controladas del — PEM — Raster

ANEXO 1.- MI_BandDefinition <<CodeList>> (MI_definicion de banda)

PEM Name Nombre Cédigo Definicién
1 MI_BandDefinition MI_Definicién de BandDefCd Designacion de criterio para definir longitudes de onda de maximos y minimos para
banda una banda espectral
Ancho de una distribucién igual a la distancia entre los dos puntos externos en la dis-
2 3db 3dB 001 I, . . ) . .
tribucién teniendo un nivel de potencia de la mital de la del pico
3 HalfMaximiun Medio Mdximo 002 A.nchc'o,de una dlstrlbu_cnon igual a 1.a dlstanm-a entre los do_s puntos externos en la dis-
tribucién teniendo un nivel de potencia de la mital de la del pico
4 Fiftypercent 50% 003 Todo el ancho de_ la banda espectral de una densidad de potencia espectral medida al 50%
de la altura del pico
Ancho de una distribucion igual a la distancia entre los dos puntos externos en la dis-
5 Oneovere 004 R, . . .
tribucién que tiene poder nivel 1/e de la del pico
6 EquivalentWidth Ancho equivalente | 005 Ancho de una banda con tal sensibilidad o absorcién en cada longitud de onda que detecta

0 absorbe la misma cantidad de energfa que la banda descrita

ANEXO 2.- MI_ContextCode <<CodeList>> (MI_Coddigo de contexto)

PEM Name Nombre Codigo Definicion
1 MI_ContextCode x:l_tg;:lgo e CntCd Designacién de criterio por definir el contexto del evento del proceso de barrido
2 Acquisition Adquisicién 001 Evento relacionado a una coleccién especifica
3 Pass Pase 002 Evento relacionado a una sucesion de colecciones
4 Waypoint punto de paso | 003 Evento relacionado a una maniobra navegacional
ANEXO 3.- MI_GeometryTypeCode <<CodeList>> (MI_Coédigo del tipo de geometria)
PEM Name Nombre Codigo Definicion
MI_Cédigo  del a0 o I
1 MI_GeometryTypeCode G GeoTypeCd Descripcién geométrica de la coleccion
2 Point Punto 001 Punto geogrifico individual de interés
3 Linear Lineal 002 Coleccién ampliada en un solo vector
4 Areal Area 003 Coleccién de una drea geografica definida por un poligono (coberturas)
5 Strip Faja 004 Serie de colecciones lineales agrupadas por puntos lejanos
ANEXO 4.- MI_ObjectiveTypeCode <<CodeList>> (MI_Codigo de tipo de objetivo)
PEM Name Nombre Cédigo Definicion
. . MI_Cédigo  del . . .. .
1 MI_ObjectiveTypeCode Tipo objetivo GeoTypeCd Persistencia temporal del objetivo de coleccién
2 InstantaneousCollection Colecm'on 001 Coleccién instantdnea individual
Instantdnea
3 Persistenview Vista Persistente | 002 Miiltiples de coleccion instantdnea
4 Survey Medicion 003 Coleccién sobre un dominio especificado

ANEXO 5.- MI_OperationTypeCode <<CodeList>> (MI_Cédigo de orientacion de polarizaciéon)

D Name Nombre Cédigo Definicién
MI_Cédigo Cédigo que indica si los datos contenidos en este paquete son reales (originados de un
1 MI_OperatinTypeCode de tipo de OpTypCd vuelo en vivo u otra fuente oper 1 no simulada), simulada (originada de fuentes
polarizacién del simulador de objetivos), o sintetizado (mezcla de datos reales y simulados)
2 Real real 001 Se origina de un vuelo en vivo u otra fuente operacional no simulada
3 Simulted simulado 002 Se origina las fuentes de simuladores del objetivo
4 Synthesized sintetizado 003 Mezcla de datos reales y simulados
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ANEXO 6.- MI_PolarizationOrientatio.nCode<< CodeLlist>> (MI_Coédigo de orientacion de polarizacién )

PEM Name Nombre Codigo Definicion
MI_Cédigo  de
1 (D g Orientacién  de | PolOriCd Polarizacion de la antena relativa a la forma de la onda
PolarizatinOrientationCode P
polarizacién
5 Horizontal Horizontal 001 Po]a.nzaclon del sensor orientado al plano horizontal en relacién con la direccién del
barrido
3 Vertical Vertical 002 Polarizacién del sensor orientado al plano vertical en relacién con la direccion del barrido
4 LeftCircular Circular izquierdo | 003 Polanza‘cnon del sensor orientado al plano circular izquierdo en relacién con la direccion
del barrido
5 RightCircular Circular derecho | 004 Polanza.cmn del sensor orientado al plano circular derecho en relacion con la direccién
del barrido
6 Theta Theta 005 PO]d.rlZdCIOn del sensor orientado al dngulo entre +90° y 0° paralelo a la direccion del
barrido
7 Phi Phi 006 Polarizacion del sensor orientado a los +90° y 0° perpendicular a la direccién del barrido

ANEXO 7.- MI_PriorityCode << CodeLlist>> (MI_Cédigo de prioridad )

PEM Name Nombre Codigo Definicion

1 MI_PriorityCode M¥—(;0dlg° o PriorCd Lista ordenadas de prioridades
prioridad

2 Critical Critico 001 Importancia decisiva

3 HighImportance Alta importancia | 002 Requiere recursos puesto a la disposicién

4 MediumImportance Medla . 003 Prioridad de operacién normal
importancia

5 LowlImprtance Baja importancia | 004 A completarse cuando los recursos esten disponibles

ANEXO 8.- MI_SequenceCode << CodeLlist>> (MI_Cédigo de secuencia)

PEM Name Nombre Cédigo Definicion

1 MI_SequenceCode MI_Céd-lgo e SeqCd Relacién temporal de activacién
Secuencia

2 Start Inicio 001 Comienzo de una coleccién

3 End Fin 002 Fin de una coleccion

4 Instantaneous Instantdneo 003 Coleccién sin una duracién significativa

ANEXO 9.- MI_TransferFunctionTypeCode << CodeLlist>> (MI_Coddigo de tipo de funcion de transferencia)

PEM Name Nombre Codigo Definicion
MI_ MI_COdlgFO .‘:le TrosfrFunc Transforma la funcion a ser utilizada cuando se pone la escala a un valor fisico para
L TransferFunctionTypeCode JLinclce cion TypCd un elemento dado
pe de Transferencia
2 Linear Lineal 001 Funcién utilizada para transformacién cuando es polinomio de primer orden
3 Logarithmic Logaritmo 002 Funcion utilizada para transformacién logaritmica
4 Exponential Exponencial 003 Funcion utilizada para transformacion exponencial

ANEXO 10.- MI_TriggerCode << CodelLlist>> (MI_Coédigo de disparo)

PEM Name Nombre Codigo Definicién

1 MI_TriggerCode II\,/Ii;;’:Zf(:ligo e TrgCd Mecanismo de activacién

2 Automatic Automdtico 001 Evento debido a estimulos externos

3 Manual Manual 002 Evento manualmente instigado

4 Preprogrammed Pre programado 003 Evento instigado mediante estimulos internos planeados
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