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12_8.5 Role Name: 
instrument Instrumento Instrumento(s) montado(s) 

sobre la plataforma O O

12_8.5.1 Citation Mención Información completa del 
instrumento Clase

<<Tipo de 
dato>> CI_Ci-

tation (ISO 
19115:2003)

El satélite utilizado fue 
GeoEye 1, el cual utiliza 

instrumentos de alta precisión 
geométrica, que le dan a sus 
imágenes, una resolución, en 
el modo multiespectral, de 

1.65 metros; utiliza 5 bandas, 
4 visibles y 1 pancromática y 
su órbita heliosincrónica es de 

684 Km. de altitud

OP O

12_8.5.2 Identifier Identificador Identificación única del 
instrumento Clase

<<>Tipo de 
Dato>> MD_
Identifier (ISO 
19115:2003)

0 O O

12_8.5.3 Type Tipo Nombre del tipo de instru-
mento

Cadena 
de 

Carac-
teres

Texto libre Mono O O

12_8.5.4 Description Descripción Descripción textual del 
instrumento

Cadena 
de 

Carac-
teres

Texto libre La toma de la imagen se dio 
en un solo barrido OP OP

12_9 MI_Platform-
Pass

Paso de la 
plataforma O O

12_9.1 Identifier Identificador Nombre único del paso Clase

<<Tipo de 
dato>> MD_

Identifier (ISO 
19115:2003)

2,00904E+27 O O

12_9.2 Extent Extensión Área cubierta por el paso Clase
<<Tipo>> 

GM_Object 
(ISO 19107)

19612 x 45554 metros OP OP

12_9.3 Role Name: 
relatedEvent

Evento 
relacionado

Ocurrencia de uno o más 
eventos por el paso OP OP

12_9.3.1 Identifier Identificador Nombre o número del evento Clase

<<Tipo de 
dato>> MD_

Identifier (ISO 
19115:2003)

1 O O

12_9.3.2 Trigger Disparador Iniciador del evento Clase

Lista Contro-
lada  MI_Trig-

gerCode; 
Anexo PEM 
Raster 10.

001 (Automático) O O

12_9.3.3 Context Contexto Significado del evento Clase

Lista Con-
trolada  MI_

ContextCode; 
Anexo PEM 

Raster 2.

001 (Colección específica) O O

12_9.3.4 Sequence Secuencia Orden relativo de tiempo 
del evento Clase

Lista Contro-
lada  MI_Se-
quenceCode; 
Anexo PEM 

Raster 8.

003 (Colección instantánea) O O

12_9.3.5 Time Tiempo Tiempo cuando el evento ha 
ocurrido Clase <<Tipo>> 

Fecha y Hora 14/04/2009 15:50 GMT O O

12_10 MI_Request-
Date

Fecha 
Requerida O O

12_10.1
Requesteda-
teOfCollec-
tion

Fecha 
Requerida de 

Colección

Fecha y hora preferida para la 
colección Clase

<<Tipo>> 
Fecha y Hora 

(ISO/TS 
19103)

14/04/2009 O O

12_10.2 LatestAc-
ceptableDate

Última Fecha 
Aceptable

Última fecha y hora para 
las cuales la colección debe 

haberse completado
Clase

<<Tipo>> 
Fecha y Hora 

(ISO/TS 
19103)

14/04/2009 O O
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12_11 MI_Require-
ment

Requeri-
miento O O

12_11.1 Citation Mención
Identificación de la referencia 

o material de guía para el 
requerimiento

Clase

<<Tipo de 
dato>> CI_Ci-

tation (ISO 
19115:2003)

Información de camaroneras 
y manglares en la zona OP OP

12_11.2 Identifier Identificador Nombre único, o código, para 
el requerimiento Clase

<<Tipo de 
dato>> MD_

Identifier (ISO 
19115:2003)

SP00337346_001_001543923 O O

12_11.3 Requestor Solicitante Origen del requerimiento Clase

<<Tipo 
de dato>> 

CI_Responsi-
bleParty (ISO 
19115:2003)

Programa de manejo de 
recursos costeros PMRC O O

12_11.4 Recipient Recipiente
Persona(s) o cuerpo(s) que 
recibirán los resultados del 

requerimiento
Clase

<<Tipo 
de dato>> 

CI_Responsi-
bleParty (ISO 
19115:2003)

Programa de manejo de 
recursos costeros PMRC O O

12_11.5 Priority Prioridad
Orden relativo de impor-
tancia, o urgencia, para el 

requerimiento
Clase

Lista Con-
trolada  MI_
PriorityCode; 
Anexo PEM 

Raster 7.

002 (Alta Importancia) O O

12_11.6 RequestDate Fecha 
Requerida

Fecha y hora preferida o 
requerida para la adquisición Clase

<<Tipo de 
dato>> MI_Re-

questDate
14/04/2009 16:00 GMT O O

12_11.7 ExpiryDate Fecha de 
Expiración

Fecha y hora en la cual la 
colección ya no es válida Clase

<<Tipo>> Da-
teTime (ISO/

TS 19103)
15/04/2009 00:00 GMT O O

12_11.8 Role Name: 
satisfiedPlan

Plan Satis-
fecho

Plan que identifica la 
solución para satisfacer el 

requerimiento
OP OP

12_11.8.1 Type Tipo 

Modo de hacer un muestreo 
de la geometría que el 

planificador espera para la 
colección de los datos del 

objetivo

Clase

Lista 
Controlada  
MI_Geome-

∫tryTypeCode; 
Anexo PEM 

Raster 3.

003 (Cobertura/Polígono) OP OP

12_11.8.2 Status Estatus Actual estatus del plan (pen-
diente, completado, etc) Clase

Lista Contro-
lada  MD_Pro-
gressCode (ISO 

19115:2003); 
Anexo PEM 
Vector 22.

Completado O O

12_11.8.3 Citation Mención
Identificación de la autoridad 
que requiera la colección del 

objetivo
Clase

<<Tipo de 
dato>> CI_Ci-

tation (ISO 
19115)

Programa de manejo de 
recursos costeros PMRC O O
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Listas controladas del – PEM – Raster

ANEXO 1.- MI_BandDefinition <<CodeList>>  (MI_definición de banda)
PEM Name Nombre Código Definición 

1 MI_BandDefinition MI_Definición de 
banda BandDefCd Designación de criterio para definir longitudes de onda de máximos y mínimos para 

una banda espectral

2 3db 3dB 001 Ancho de una distribución igual a la distancia entre los dos puntos externos en la dis-
tribución teniendo un nivel de potencia de la mital de la del pico

3 HalfMaximiun Medio Máximo 002 Ancho de una distribución igual a la distancia entre los dos puntos externos en la dis-
tribución teniendo un nivel de potencia de la mital de la del pico

4 Fiftypercent 50% 003 Todo el ancho de la banda espectral de una densidad de potencia espectral medida al 50% 
de la altura del pico

5 Oneovere   004 Ancho de una distribución igual a la distancia entre los dos puntos externos en la dis-
tribución que tiene poder nivel 1/e de la del pico

6 EquivalentWidth Ancho equivalente 005 Ancho de una banda con tal sensibilidad o absorción en cada longitud de onda que detecta 
o absorbe la misma cantidad de energía que la banda descrita

ANEXO 2.- MI_ContextCode <<CodeList>>  (MI_Código de contexto)

PEM Name Nombre Código Definición 

1 MI_ContextCode MI_Código de 
contexto CntCd Designación de criterio por definir el contexto del evento del proceso de barrido

2 Acquisition Adquisición 001 Evento relacionado a una colección específica

3 Pass Pase 002 Evento relacionado a una sucesión de colecciones

4 Waypoint punto de paso 003 Evento relacionado a una maniobra navegacional

ANEXO 3.- MI_GeometryTypeCode <<CodeList>>  (MI_Código del tipo de geometría)

PEM Name Nombre Código Definición 

1 MI_GeometryTypeCode MI_Código del 
tipo de geometría GeoTypeCd Descripción geométrica de la colección

2 Point Punto 001 Punto geográfico individual de interés

3 Linear Lineal 002 Colección ampliada en un solo vector

4 Areal Área 003 Colección de una área geográfica definida por un polígono (coberturas)

5 Strip Faja 004 Serie de colecciones lineales agrupadas por puntos lejanos

ANEXO 4.- MI_ObjectiveTypeCode <<CodeList>>  (MI_Código de tipo de objetivo)
PEM Name Nombre Código Definición 

1 MI_ObjectiveTypeCode MI_Código del 
Tipo objetivo GeoTypeCd Persistencia temporal del objetivo de colección

2 InstantaneousCollection Colección 
Instantánea 001 Colección instantánea individual

3 Persistenview Vista Persistente 002 Múltiples de colección instantánea

4 Survey Medición 003 Colección sobre un dominio especificado

ANEXO 5.- MI_OperationTypeCode <<CodeList>> (MI_Código de orientación de polarización)

ID Name Nombre Código Definición 

1 MI_OperatinTypeCode
MI_Código    
de tipo de 
polarización

OpTypCd
Código que indica si los datos contenidos en este paquete son reales (originados de un 
vuelo en vivo u otra fuente operacional no simulada), simulada (originada de fuentes 
del simulador de objetivos), o sintetizado (mezcla de datos reales y simulados)

2 Real real 001 Se origina de un vuelo en vivo u otra fuente operacional no simulada

3 Simulted simulado 002 Se origina las fuentes de simuladores del objetivo

4 Synthesized sintetizado 003 Mezcla de datos reales y simulados
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ANEXO 6.- MI_PolarizationOrientatio.nCode<< CodeLlist>>  (MI_Código de orientación de polarización )
PEM Name Nombre Código Definición 

1 MI_
PolarizatinOrientationCode

MI_Código de 
Orientación de 
polarización

PolOriCd Polarización de la antena relativa a la forma de la onda

2 Horizontal Horizontal 001 Polarización del sensor orientado al plano horizontal en relación con la dirección del 
barrido

3 Vertical Vertical 002 Polarización del sensor orientado al plano vertical en relación con la dirección del barrido

4 LeftCircular Circular izquierdo 003 Polarización del sensor orientado al plano circular izquierdo en relación con la dirección 
del barrido

5 RightCircular Circular derecho 004 Polarización del sensor orientado al plano circular derecho en relación con la dirección 
del barrido

6 Theta Theta 005 Polarización del sensor orientado al ángulo entre +90° y 0° paralelo a la dirección del 
barrido

7 Phi Phi 006 Polarización del sensor orientado a los  +90° y 0° perpendicular a la dirección del barrido

ANEXO 7.- MI_PriorityCode << CodeLlist>> (MI_Código de prioridad )

PEM Name Nombre Código Definición 

1 MI_PriorityCode MI_Código de 
prioridad PriorCd Lista ordenadas de prioridades

2 Critical Crítico 001 Importancia decisiva

3 HighImportance Alta importancia 002 Requiere recursos puesto a la disposición

4 MediumImportance Media 
importancia 003 Prioridad de operación normal

5 LowImprtance Baja importancia 004 A completarse cuando los recursos esten disponibles

ANEXO 8.- MI_SequenceCode << CodeLlist>> (MI_Código de secuencia)

PEM Name Nombre Código Definición 

1 MI_SequenceCode MI_Código de 
Secuencia SeqCd Relación temporal de activación

2 Start Inicio 001 Comienzo de una colección

3 End Fin 002 Fin de una colección

4 Instantaneous Instantáneo 003 Colección sin una duración significativa

ANEXO 9.- MI_TransferFunctionTypeCode << CodeLlist>> (MI_Código de tipo de función de transferencia)

PEM Name Nombre Código Definición 

1 MI_
TransferFunctionTypeCode

MI_Código de 
Tipo de Función 
de Transferencia

TrnsfrFunc
TypCd

Transforma la función a ser utilizada cuando se pone la escala a un valor físico para 
un elemento dado

2 Linear Lineal 001 Función utilizada para transformación cuando es polinomio de primer orden

3 Logarithmic Logaritmo 002 Función utilizada para transformación logaritmica

4 Exponential Exponencial 003 Función utilizada para transformación exponencial

ANEXO 10.- MI_TriggerCode << CodeLlist>> (MI_Código de disparo)

PEM Name Nombre Código Definición 

1 MI_TriggerCode MI_Código de 
Disparo TrgCd Mecanismo de activación

2 Automatic Automático 001 Evento debido a estímulos externos

3 Manual Manual 002 Evento manualmente instigado

4 Preprogrammed Pre programado 003 Evento instigado mediante estímulos internos planeados


